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2 Temmuz 2009 Per embe

9:00-10:30 Kay tve ag| oturumu

10:30-11:00 Kahve molas

11:00-12:20

Oturum 1A Oturum Ba kan : Prof. Dr. Vedat Karada
Eksenel do rultuda fonksiyonel derecelendirilmi cubuklar n titre im analizi

LMl tabanl ¢k geribeslemeli H¥ kontoldr ile yap sal bir sistemin aktif titre im kontrolG

Kuvvetli kuadratik ve kiibik nonlineer sistemler igin yeni bir pertiirbasyon ¢ozimu

Bu day sap kesit yap s taklit edilerek yeni bir kiri tasar m ve titre im analizi

A Salonu
Seckin Filiz, Metin Aydo du

Hakan Yazc, brahim B.
Kugukdemiral, Rahmi Giigli

Mehmet Pakdemirli, M.Fatih
Karahan

Gozde De er, Mehmet
Pakdemirli, Feyza Candan, Hakan
Boyac

2 Temmuz 2009 Per embe

11:00-12:20

14:00-15:20

Oturum 1B Oturum Ba kan : Yrd. Dog. Dr. Koray Kavlak
Benzinli bir motor torkunun yapay sinir a lar kullanarak modellenmesi ve formilasyonu

Benzinli bir motor torkunun genetik programlama kullanarak modellenmesi ve
formulasyonu

Ucak manevralar n n aktar m yénlendirme performans lzerindeki etkileri

ASELSAN gemi statik muvazat sistemi ¢ézumu

B Salonu

Necla Kara To un, Sedat
Bayse¢

Necla Kara To un, Sedat
Bayse¢

A. Glray Pehlivano lu, Yicel
Ercan, Nizami Akturk, Mutlu D.
Comert, Tolga S6nmez

D. R. Levent Glner

Oturum 2A Oturum Ba kan : Yrd. Dog. Dr. Metin Aydo du
Helikopter kuyruk konisinin dinamik modellenmesi ve modelin do rulanmas

Helikopter yer rezonans : modelleme ve analizi

Gemilerdeki k rlang ¢ yap lar n n Timoshenko yakla m ile teorik ve deneysel modal analizi

Krank biyel mekanizmalar n n titre im analizinde ¢oklu ¢atlak etkilerinin incelenmesi ve
belirlenmesi

A Salonu
Hasan Koriik, Kenan Y. anl turk

Kenan Gurses, Kenan Y.
anl turk

Adil Yucel, Ekrem Tufekgi, M.
Alaeddin Arpac

Vedat Karada

14:00-15:20

15:40-17:40

Oturum 2B Oturum Ba kan : Prof. Dr. A. Saide Sar gl
Kiresel harekette Ball noktalar , Burmester noktalar ve 6zel halleri

Duizlemsel mekanizmalarda ani invaryantlar n geometrik olarak hesaplanmas

Yiruyen makinalar n bacaklar nda Cebi ev yakla k do rusal hareket mekanizmalarnn

kullan Imas tizerine

Arag kap s cam krikosu tasar m

B Salonu
Ziya Ozgelik, Ziya aka

Koray Kavlak, Arif Ankaral ,
Ziya aka

Gokhan Kiper

Miimin Ozsipahi, Eres

Oturum 3A Oturum Ba kan : Prof. Dr. M. Alaeddin Arpac
Cama rmakinas dinamik modeli: serbest ve zorlanm titre imler

Makina parcalar nda titre imli gerilmeler ve 6mir hesaplar

Bir buzdolab kompresoriiniin deneysel modal analizi

Ekskavator kompresor braketinin yap sal iyile tirilmesi

Cok eksenli ti¢ boyutlu (3D) dokuma ve dokuma metodu - tiip ta y ¢ dokuma

nsan uyluk kemi inin (femur) modellenmesi ve yik da | m analizi

20:00 - Agl  Kokteyli
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A Salonu
Kenan Y. anlturk, Selcuk Celikel

Meral Bayraktar, Necati Tahral

Abdullah Secgin, Sinan Ertuncg,
Bahad r Oziitiirk, Kadriye Y Id r m,
A. Saide Sar gl

D. Ali Gozta , Koray S. Tekin,
Eres Sdylemez, Mehmet Cal kan

Kadir Bili ik
A. Ozkan, . Mutlu, H. Atmaca, L.

Bulug, M. S. Miiezzino lu, Y.
Ki io lu

Sdylemez
15:40-17:20
Oturum 3B Oturum Ba kan : Yrd. Dog. Dr. Selguk Erkaya B Salonu
Para utile yuk indirme sistemi icin yliksek serbestlik dereceli dinamik model geli tiriimesi Ozgiir Ate o lu, Volkan
Nalbanto Ilu

Denizalt dan kapsiil i¢erisinde f rlat lan bir mihimmat n dinamik modellenmesi

Dinamik sistemlerin incelenmesinde kullan lan ba | ca surtiinme modelleri

Piezoelektrik gli¢ tretiminin analitik modellenmesi

Mekanik kavramalarda ara bo luklar n iletimin dinamik 6zelliklere etkisini ara t rmak igin
matematiksel modelin yap Imas

Bilent Ozkan
Berkay Baykara, M. Kemal
Ozgéren, Biilent Ozkan

Alper Erturk

sa Ali O lu Khalilov

20:00 - Agl  Kokteyli

Sayfa 2/6



3 Temmuz 2009 Cuma

9:00-10:20

Oturum 4A Oturum Ba kan : Prof. Dr. Yavuz Yaman
Cok diskli ddnen mekanik sistemlerin yatak titre imleri ve optimum dengelenmesi

Girblz yapay sinira  kontrol sistemi kullanarak ta t aktif siispansiyon sisteminin titre im
kontrolt

Deneysel yar -aktif stispansiyon sistemi tasar m ve titre im analizi

Yar -aktif stspansiyonlu araglar igin tam ara¢ modeli kullanarak kontrol stratejilerinin
geli tirilmesi

A Salonu

brahim Uzmay, Selcuk Erkaya,
Hamdi Taplak

kbal Eski, ahinYldrm

ahin Y Id rm, kbal Eski

Zeynep Erdo an, Y. Samim
Unlisoy

3 Temmuz 2009 Cuma

9:00-10:20

10:40-12:20

Oturum 4B Oturum Ba kan : Prof. Dr. L. Canan Dulder
Makas-benzeri elemanlar ile olu turuimu ekli de i ebilen bir striiktir onerisi: sistemin
kinematik analizi

Kaz c -yikleyici i makinalar nda yikleyici mekanizmas n n tasar m

Verilen bir dért cubuk mekanizmas nn sabit e rilik yarcapl noktalar e risini gizen bir
bilgisayar program

Binek otomobiller iin &n cam silecek mekanizmas sentezi ve analizi

B Salonu

Yenal Akgiin, Gokhan Kiper,
Fatih C. Can

O. Mutlu Ozunlii, Eres
Soylemez

Mustafa Ozdemir, Eres
Sdylemez

Eres Soylemez, Gokhan Kiper,
Serkan Targ n

Oturum 5A Oturum Ba kan: Dog. Dr. ahinYldrm
Bir konsol kiri in belirli bir do al frekans n de i tirmeksizin kiitle ve yay eklenmesi

Hedef takibi yapan muhimmatlarn arayc ba lklarnda kullanlan kardanl yap larn

mekanik titre imler a¢ s ndan incelenmesi

Sturekli sistemler igin yap sal de i iklik yontemi - uygulamalar ve 6nemi

Eksenel hareketli i¢ mesnetli kiri in nonlineer titre imleri

Elektronik kartlar n titre im analizi igin analitik model yakla m

A Salonu
Orhan Cakar

Biilent Ozkan, Erding N. Y Id z,
Alper Akme e

Guveng Canbalo lu, H. Nevzat
Ozgiiven

S. Murat Ba datl, Erdo an
Ozkaya, H. R dvan Oz

Banu Aytekin, H. Nevzat Ozgiiven

10:40-12:20

14:00-15:40

Oturum 5B Oturum Ba kan: Yrd. Dog. Dr. M. . Can Dede
Sismik izolasyon igin tasarlanm ileri denetim algoritmalarnnkar la trimas

Aktif tendonlu bir binan n sismik izolasyonu igin kayma yiizeyi hareketli a tabanl bulan k

kayan kipli denetimin uygulanmas

Goreve uyumlu kanatlara sahip bir insans z hava arac n n tasar m

Hibrid bir eyleyicinin genetik algoritma ile hareket denetimi

Belge incelemede kullan labilen mekatronik bir cihaz tasar m ve uygulamas

B Salonu
O uz Yakut, Hasan Alli

Hasan Alli, O uz Yakut

Y. Yaman, S. Ozgen, M. ahin, G.
Seber, V. Nalbanto lu, E. Sakarya,
E.T. nsuyu, L. Unlusoy

Serkan Al, L. Canan Dulger, Ali
Kiregci

M. Taylan Da , L. Canan
Diilger, H. Ergin Dulger

Oturum 6A Oturum Ba kan : Prof. Dr. H. Nevzat Ozgiiven
Aks modellemesiyle hafif yayl ta tn titre imlerinin incelenmesi

Rayl ta ttitre imlerinin yap lar tizerindeki etkilerinin incelenmesi

Bir viskoelastik malzeme test diizene inin bilgisayar destekli tasar m

Do al sistemlerin gii¢ kanunu davran

Yapay sinira kullanarak igten yanmal motorlarda ya etkilerinin incelenmesi

A Salonu

Meral Bayraktar, Rahmi Gugcld,
Muzaffer Metin, Hakan Yaz c

Hakan Yaz ¢, Rahmi Guicl,
Muzaffer Metin, Sevgi Yal¢ n

Deniz Ero lu, Gékhan O. Ozgen

Bar Y Idz, Serhan Ozdemir,
Belgin Ergencg

Menderes Kalkat, ahinYldrm,
Selguk Erkaya

14:00-15:40
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Oturum 6B Oturum Ba kan : Prof. Dr. M. Kemal Ozgéren
Eklem bo lu u ve uzuv esnekli inin mekanizmalar n kinemati ine ve dinami ine etkisi

Z playarak ytriiyen bir hexapod robotun dinamik modeli ve kontrolii

Sanal gergeklik simulatérlerinde kullan Imas igin 6zgun yap | robot tasar m

Modadiler robotlar n ilerleme hareketinin kinematik analiz yoluyla elde edilmesi

Esnek eklemli paralel manipdilatorlerin konum ve kuvvet kontrolii

B Salonu
Selcuk Erkaya, brahim Uzmay

Servet Soyguder, Hasan Alli

Tung Bilgincan, Ozgiin Selvi,

Yalk n Kant, M. . Can Dede

Hakan Mencek, Re it Soylu

Ozan Korkmaz, S. Kemal der

Sayfa 4/6



3 Temmuz 2009 Cuma

16:00-17:40

Oturum 7A Oturum Ba kan : Prof. Dr. brahim Uzmay
Yerel olmayan elastisite kullan larak nano plaklar n titre im analizi

Piezoelektrik yamalar n ak Il bir kiri titre im kontroltinde alglay ¢ ve uyar ¢ olarak

kullan Imas

Basit optik sistemlerde titre im analizi i¢in dinamik model dnerisi

Do rusal olmayan yap lar n harmonik analizinde de i ken bicim parametrelerinin kullan m

Toplanamaz entropi tizerinden anormal durum tesbiti

A Salonu
Tolga Aksencer, Metin Aydo du

U urArdo an, Melin ahin,
Volkan Nalbanto lu, Yavuz
Yaman

A. Levent Av ar, H. Nevzat
Ozgiiven

Ozge Arslan, H. Nevzat Ozgiiven

Tung Bilgincan, M. . Can Dede,
Serhan Ozdemir

16:00-17:40

Oturum 7B Oturum Ba kan : Dog. Dr. Hasan Alli
Art ks | bir robot kol icin konum ve h z diizeylerinde en iyi ters kinematik ¢ézumler

A 1 artks | bir maniptlatoriin modellenmesi ve kontrolu

Yorulma gevriminin oto LPG tanklar nda cidar kal nl  na etkisi

Ekskavator bom ve alt asisinin ekil optimizasyonu

Ta tsilindirik LPG tanklar nda hasar analizi

B Salonu
M. Kemal Ozgéren

Atilla Bayram, M. Kemal Ozgéren

Fuat Kartal, Yasin Ki io lu

Cevdet Can Uzer, Erkal

Ozbayramo lu, Eres Séylemez

Arslan Kaptan, Yasin Ki io lu

18:30 - Bellapais Manastr Gezisi ve Sempozyum Yem e i

Sayfa 5/6

4 Temmuz 2009 Cumartesi

10:45 - 24:00: Lefko a, Girne Gezisi
(O le yeme ikumanya olacakt r.

O leden onra ayr lacaklar icin havaalan na gidi

Sayfa 6/6

ayarlanacakt r)



