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Necla Kara To� un, Sedat 
Bayseç

Piezoelektrik güç üretiminin analitik modellenmesi

Mekanik kavramalarda ara bo� luklar�n iletimin dinamik özelliklere etkisini ara� t�rmak için 
matematiksel modelin yap�lmas�

Para� üt ile yük indirme sistemi için yüksek serbestlik dereceli dinamik model geli� tirilmesi Özgür Ate� o� lu, Volkan 
Nalbanto� lu

Mümin Özsipahi, Eres 
Söylemez

Koray Kavlak, Arif Ankaral�, 
Ziya � aka

Gökhan Kiper

�nsan uyluk kemi� inin (femur) modellenmesi ve yük da� �l�m� analizi

Bir buzdolab� kompresörünün deneysel modal analizi

Çok eksenli üç boyutlu (3D) dokuma ve dokuma metodu - tüp ta� �y�c� dokuma

Araç kap�s� cam krikosu tasar�m�

Düzlemsel mekanizmalarda ani invaryantlar�n geometrik olarak hesaplanmas�

2 Temmuz 2009 Per � embe

Ekskavatör kompresör braketinin yap�sal iyile� tirilmesi

Makina parçalar�nda titre� imli gerilmeler ve ömür hesaplar� Meral Bayraktar, Necati Tahral�

2 Temmuz 2009 Per � embe

Yürüyen makinalar�n bacaklar�nda Çebi� ev yakla� �k do� rusal hareket mekanizmalar�n�n

kullan�lmas� üzerine

Dinamik sistemlerin incelenmesinde kullan�lan ba� l�ca sürtünme modelleri

ASELSAN gemi statik muvazat sistemi çözümü

Denizalt�dan kapsül içerisinde f�rlat�lan bir mühimmat�n dinamik modellenmesi

20:00 - Aç�l� �  Kokteyli

Bülent Özkan

Benzinli bir motor torkunun genetik programlama kullanarak modellenmesi ve

formülasyonu

Berkay Baykara, M. Kemal 
Özgören, Bülent Özkan

Alper Ertürk

Sayfa 2/6

�sa Ali O� lu Khalilov

A. Özkan, �. Mutlu, H. Atmaca, L. 
Buluç, M. S. Müezzino� lu, Y. 
Ki� io� lu

20:00 - Aç�l� �  Kokteyli

Sayfa 1/6

D. Ali Gözta� , Koray S. Tekin, 
Eres Söylemez, Mehmet Çal�� kan

9:00-10:30 Kay�t ve aç�l��  oturumu

10:30-11:00 Kahve molas�

11:00-12:20

Oturum Ba� kan�: Prof. Dr. Vedat Karada�
Eksenel do� rultuda fonksiyonel derecelendirilmi�  çubuklar�n titre� im analizi

Hakan Yaz�c�, �brahim B. 
Küçükdemiral, Rahmi Güçlü

Uçak manevralar�n�n aktar�m yönlendirme performans�  üzerindeki etkileri

Seçkin Filiz, Metin Aydo� du

Gözde De� er, Mehmet 
Pakdemirli, Feyza Candan, Hakan 
Boyac�

14:00-15:20

Oturum Ba� kan�: Yrd. Doç. Dr. Metin Aydo� du

LMI tabanl� ç�k��  geribeslemeli H ¥  kontolör ile yap�sal bir sistemin aktif titre� im kontrolü

Kuvvetli kuadratik ve kübik nonlineer sistemler için yeni bir pertürbasyon çözümü Mehmet Pakdemirli, M.Fatih 
Karahan

Bu� day sap kesit yap�s� taklit edilerek yeni bir kiri�  tasar�m� ve titre� im analizi

Helikopter kuyruk konisinin dinamik modellenmesi ve modelin do� rulanmas� Hasan Körük, Kenan Y. � anl�türk

15:40-17:40

Oturum Ba� kan�: Prof. Dr. M. Alaeddin Arpac�

Adil Yücel, Ekrem Tüfekçi, M. 
Alaeddin Arpac�

Vedat Karada�

Helikopter yer rezonans�: modelleme ve analizi Kenan Gürses, Kenan Y. 
� anl�türk

Gemilerdeki k�rlang�ç yap�lar�n�n Timoshenko yakla � �m� ile teorik ve deneysel modal analizi

Krank biyel mekanizmalar�n�n titre� im analizinde çoklu çatlak etkilerinin incelenmesi ve 
belirlenmesi

Çama� �r makinas� dinamik modeli: serbest ve zorlanm��  titre� imler Kenan Y. � anl�türk, Selçuk Çelikel

Abdullah Seçgin, Sinan Ertunç, 
Bahad�r Özütürk, Kadriye Y�ld�r�m, 
A. Saide Sar�gül

Kadir Bili� ik

11:00-12:20

Oturum Ba� kan�: Yrd. Doç. Dr. Koray Kavlak
Benzinli bir motor torkunun yapay sinir a� lar� kullanarak modellenmesi ve formülasyonu Necla Kara To� un, Sedat 

Bayseç

A. Güray Pehlivano� lu, Yücel 
Ercan, Nizami Aktürk, Mutlu D. 
Cömert, Tolga Sönmez

D. R. Levent Güner

14:00-15:20

Oturum Ba� kan�: Prof. Dr. A. Saide Sar�gül
Küresel harekette Ball noktalar�, Burmester noktalar� ve özel halleri Ziya Özçelik, Ziya � aka

15:40-17:20

Oturum Ba� kan�: Yrd. Doç. Dr. Selçuk Erkaya
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Ö. Mutlu Özünlü, Eres 
Söylemez

Hasan Alli, O� uz Yakut

Y. Yaman, S. Özgen, M. � ahin, G. 
Seber, V. Nalbanto� lu, E. Sakarya, 
E.T. �nsuyu, L. Ünlüsoy

Oturum Ba� kan�: Prof. Dr. H. Nevzat Özgüven Oturum Ba� kan�: Prof. Dr. M. Kemal Özgören

O� uz Yakut, Hasan Alli

3 Temmuz 2009 Cuma

9:00-10:20

Mustafa Özdemir, Eres 
Söylemez

Eres Söylemez, Gökhan Kiper, 
Serkan Tarç�n

Yenal Akgün, Gökhan Kiper, 
Fatih C. Can

Oturum Ba� kan�: Prof. Dr. Yavuz Yaman

Oturum Ba� kan�: Doç. Dr. � ahin Y�ld�r�m Oturum Ba� kan�: Yrd. Doç. Dr. M. �. Can Dede

Servet Soygüder, Hasan Alli

Yar�-aktif süspansiyonlu araçlar için tam araç modeli kullanarak kontrol stratejilerinin

geli� tirilmesi

Zeynep Erdo� an, Y. Samim 

Ünlüsoy

10:40-12:20

S. Murat Ba� datl�, Erdo� an 
Özkaya, H. R�dvan Öz

14:00-15:40

Rayl� ta� �t titre� imlerinin yap�lar üzerindeki etkilerinin incelenmesi

Elektronik kartlar�n titre� im analizi için analitik model yakla� �m�

Hibrid bir eyleyicinin genetik algoritma ile hareket denetimi

M. Taylan Da� , L. Canan 
Dülger, H. Ergin Dülger

Oturum Ba� kan�: Prof. Dr. L. Canan Dülder

Selçuk Erkaya, �brahim Uzmay

Aktif tendonlu bir binan�n sismik izolasyonu için kayma yüzeyi hareketli a� tabanl� bulan�k

kayan kipli denetimin uygulanmas�

Göreve uyumlu kanatlara sahip bir insans�z hava arac�n�n tasar�m�

Binek otomobiller için ön cam silecek mekanizmas� sentezi ve analizi

10:40-12:20

Belge incelemede kullan�labilen mekatronik bir cihaz tasar�m� ve uygulamas�

Sismik izolasyon için tasarlanm��  ileri denetim algoritmalar�n�n kar� �la� t�r�lmas�

Do� al sistemlerin güç kanunu davran�� � Bar��  Y�ld�z, Serhan Özdemir, 
Belgin Ergenç

Z�playarak yürüyen bir hexapod robotun dinamik modeli ve kontrolü

14:00-15:40

�kbal Eski, � ahin Y�ld�r�m

Eklem bo� lu� u ve uzuv esnekli� inin mekanizmalar�n kinemati� ine ve dinami� ine etkisi

Verilen bir dört çubuk mekanizmas�n�n sabit e� rilik yar�çapl� noktalar e� risini çizen bir

bilgisayar program�

Bülent Özkan, Erdinç N. Y�ld�z, 
Alper Akme� e

�brahim Uzmay, Selçuk Erkaya, 
Hamdi Taplak

Banu Aytekin, H. Nevzat Özgüven

Güvenç Canbalo� lu, H. Nevzat 
Özgüven

Esnek eklemli paralel manipülatörlerin konum ve kuvvet kontrolü Ozan Korkmaz, S. Kemal �der

Makas-benzeri elemanlar ile olu� turulmu� � ekli de� i� ebilen bir strüktür önerisi: sistemin

kinematik analizi

Kaz�c�-yükleyici i�  makinalar�nda yükleyici mekanizmas�n�n tasar�m�

Sanal gerçeklik simülatörlerinde kullan�lmas� için özgün yap�l� robot tasar�m�

Modüler robotlar�n ilerleme hareketinin kinematik analiz yoluyla elde edilmesi Hakan Mencek, Re� it Soylu

Tunç Bilgincan, Özgün Selvi, 
Yalk�n Kant, M. �. Can Dede

Deniz Ero� lu, Gökhan O. Özgen

Hakan Yaz�c�, Rahmi Güçlü, 
Muzaffer Metin, Sevgi Yalç�n

Meral Bayraktar, Rahmi Güçlü, 
Muzaffer Metin, Hakan Yaz�c�

Orhan Çakar

Çok diskli dönen mekanik sistemlerin yatak titre� imleri ve optimum dengelenmesi

Deneysel yar�-aktif süspansiyon sistemi tasar�m� ve titre� im analizi

Serkan Al, L. Canan Dülger, Ali 
Kireçci

Hedef takibi yapan mühimmatlar�n aray�c� ba� l�klar�nda kullan�lan kardanl� yap�lar�n

mekanik titre� imler aç�s�ndan incelenmesi

� ahin Y�ld�r�m, �kbal Eski

Eksenel hareketli üç mesnetli kiri� in nonlineer titre� imleri

9:00-10:20

Sayfa 4/6

Aks modellemesiyle hafif yayl� ta� �t�n titre� imlerinin incelenmesi

Gürbüz yapay sinir a� � kontrol sistemi kullanarak ta� �t aktif süspansiyon sisteminin titre� im 
kontrolü

3 Temmuz 2009 Cuma

Sürekli sistemler için yap�sal de� i� iklik yöntemi - uygulamalar� ve önemi

Bir viskoelastik malzeme test düzene� inin bilgisayar destekli tasar�m�

Bir konsol kiri� in belirli bir do� al frekans�n� de� i� tirmeksizin kütle ve yay eklenmesi

Yapay sinir a� � kullanarak içten yanmal� motorlarda ya�  etkilerinin incelenmesi Menderes Kalkat, � ahin Y�ld�r�m, 
Selçuk Erkaya

Sayfa 3/6



Oturum 7A A Salonu

1

2

3

4

5

Oturum 7B B Salonu

1

2

3

4

5

Sayfa 5/6 Sayfa 6/6

4 Temmuz 2009 Cumartesi

16:00-17:40

Yerel olmayan elastisite kullan�larak nano plaklar�n titre� im analizi Tolga Aksencer, Metin Aydo� du
Oturum Ba� kan�: Prof. Dr. �brahim Uzmay

3 Temmuz 2009 Cuma

Piezoelektrik yamalar�n ak�ll� bir kiri�  titre� im kontrolünde alglay�c� ve uyar�c� olarak 
kullan�lmas�

U� ur Ar�do� an, Melin � ahin, 
Volkan Nalbanto� lu, Yavuz 
Yaman

Basit optik sistemlerde titre� im analizi için dinamik model önerisi A. Levent Av� ar, H. Nevzat 
Özgüven

Do� rusal olmayan yap�lar�n harmonik analizinde de� i� ken biçim parametrelerinin kullan�m� Özge Arslan, H. Nevzat Özgüven

Toplanamaz entropi üzerinden anormal durum tesbiti Tunç Bilgincan, M. �. Can Dede, 
Serhan Özdemir

Atilla Bayram, M. Kemal Özgören

Yorulma çevriminin oto LPG tanklar�nda cidar kal�nl�� �na etkisi Fuat Kartal, Yasin Ki� io� lu

16:00-17:40

Oturum Ba� kan�: Doç. Dr. Hasan Alli
Art�ks�l bir robot kol için konum ve h�z düzeylerinde en iyi ters kinematik çözümler M. Kemal Özgören

18:30 - Bellapais Manast�r� Gezisi ve Sempozyum Yem e� i

10:45 - 24:00: Lefko � a, Girne Gezisi

(Ö� le yeme � i kumanya olacakt�r.

Ö� leden onra ayr�lacaklar için havaalan�na gidi �  ayarlanacakt�r)

Ekskavatör bom ve alt � asisinin � ekil optimizasyonu Cevdet Can Uzer, Erkal 
Özbayramo� lu, Eres Söylemez

Ta� �t silindirik LPG tanklar�nda hasar analizi Arslan Kaptan, Yasin Ki� io� lu

A� �r� art�ks�l bir manipülatörün modellenmesi ve kontrolü


